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Introducciod

* Les assignatures de Projecte | i Il estan dissenyades per promoure i potenciar la
visid de la ciéncia i la tecnologia en les primeres etapes de la formacio en enginyeria
dels estudiants.

* L’alumnat s’ha de proposar satisfer, amb els recursos disponibles, una necessitat
concreta, plantejar el problema d’enginyeria implicat, estructurar-lo i resoldre’l a
partir de coneixements i competencies ja adquirits de forma compartimentada i que
aqui haura d’aplicar sinergicament.
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Plantejament - |

Coneixements Curiositat propia

Competéncies adquirits de I'esperit enginyeril

generigues

Resoldre una tasca d’'un procés
tecnologic que requereix la manipulacio
d’un mecanisme real del qual es disposa
de maguetes operatives.

* Mecanismes d'un i dos graus de llibertat en els quals I'element de sortida realitza un
moviment prefixat i adequat a I'aplicacio.

 Facilitat per acoblar un utillatge que realitzi una tasca que es correspongui amb una
aplicacio realista i simple a decidir per I'alumnat.
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Plantejament - Il

L'estudi cinematic.

La seleccid d’actuadors i del control.

El disseny d’una maniobra.

La implementacio del control dels actuadors per a la
seva execucio.

Disseny i construccio d’'una eina 0 accessori.
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Desenvolupament

Les tasques basiques que ha de realitzar I'alumnat son:

Familiaritzacié amb la tematica del mecanisme objecte d’estudi del projecte.

Estudi cinematic i dinamic del mecanisme.

Implementacié del control del prototipus amr ™
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Material emprat - |

* Maqueta de fusta del mecanisme utilitzat, amb
sensors i microruptors.

* Motors pas a pas per a I'ace

» Placa electronica Arduino per al control dels motors.
Disposa d’un microcontrolador que es programa en un
llenguatge semblant al C. El programa es carrega via
USB.
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Material emprat - I

* Placa de prototipatge, polsadors, leds, cables i
resistencies i material que I'alumnat afegeix.

* Programa de calcul SciLab.

« Maquina de prototipatge rapid de fabricacio per addicié ? ’
de material per a la construccio de l'utillatge.
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Resultats - |

L'alumnat ha estat capac de plantejar solucions varies en funcié del mecanisme
utilitzat durant els diversos quadrimestres.

* Manipulador Delta 2D:

« Distribucio d’aliments, mescla de components en un recipient, etiquetatge d’un
envas...

¢ Manipulador 7R2D:

» Transport d’'una galleda, classificacio i distribucioé de caixes, mescla de dos
liquids...

« Manipulador de linia recta:

« Empaquetatge automatic, impressio amb esprai,
sistema d’avanc discontinu...
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Resultats - Il

« Convertidor rampa-graons:

* Incorporacio de mesures de seguretat com barreres,

llums, contrasenyes (pin — puk mitjancant Twitter),
manipulacié a través de bluetooth...

* El mico savi:

« Simulacio d’una caixa de canvis per a FS,
aprenentatge de ritmes i pulsacions musicals, de
noms i composicio de colors, de noms de vents, de
banderes i paisos, de vocabulari en anglés...

En tots els casos, les tasques van acompanyades amb I'Gs
de leds que s’apaguen i s’encenen segons criteris
establerts de funcionament.
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Conclusions

« L'alumnat que ha participat ha mostrat una gran satisfaccio en aconseguir que el
manipulador/mecanisme faci la tasca que havia previst, encara que al principi fos
pessimista i pensés que el projecte representava molta feina i dedicacio. De fet, les

tasques encarregades s’han realitzat dins dels terminis previstos i amb bons resultats.

« L’alumnat ha reconegut estar satisfet amb I’enfocament del projecte perque és la
primera vegada (o la segona) gue té I'oportunitat d’'unir els coneixements adquirits en
les assignatures previes i li ha proporcionat la visio de conjunt que ha de tenir un
enginyer.

 El professorat responsable del projecte esta plenament satisfet amb els resultats
obtinguts, creu que I'enfocament és adequat i no dubta a proposar nous temes amb el
mateix enfocament.
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